
 

Sistema mecatrónico de doble péndulo 

invertido con eslabones de longitud variable 

Los péndulos invertidos son comúnmente usados en laboratorios de control, para 

realizar investigación respecto a sistemas inestables y para implementar teorías 

de control en sistemas no lineales. Los sistemas no lineales son aquellos donde 

los parámetros de salida varían de manera no proporcional a la entrada aplicada. 

Uno de los sistemas no lineales más utilizados son los pendubots, los cuales 

constan de dos péndulos invertidos, en donde se tiene únicamente un actuador 

(motor eléctrico). 

El pendubots es un dispositivo que presenta dos grados de libertad, gracias a sus 

dos eslabones rígidos interconectados. Un eslabón está conectado en uno de sus 

extremos a un motor eléctrico, el cual le trasfiere movimiento, mientras que el 

segundo eslabón que está conectado del otro extremo, se mueve libremente por 

la acción del primer eslabón. 

Sin embargo, los desarrollos que actualmente están en el estado de la técnica no 

cuenta con sistemas que permitan modificar fácilmente la longitud de los 

eslabones, lo que permite modificar su centro de masa. 

Modificar de manera sencilla y rápida, la longitud de los eslabones de un 

pendubot brindado un sistema muy flexible. 

La presente invención, proporciona un dispositivo mecatrónico de doble péndulo 

invertido, con eslabones que permiten modificar fácilmente su longitud y, por lo 

tanto, sus centros de masa. 

Es ligero, resistente y durable. 

Permite realizar pruebas a los controladores de sistemas robóticos bajo diferentes 

condiciones de operación. 

Ofrece la opción de modificar la longitud de los eslabones, lo que permite 

modificar su centro masa. 

Investigadores y desarrolladores de tecnología para robots. 

Ingeniería Eléctrica Aplicada 

Control automático, sistemas 

inteligentes y robótica. 
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